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[MRC103] ROBOTIKA MUGIKORRA
DATU OROKORRAK

Titulazioa ROBOTIKA ETA KONTROL SISTEMETAKO
UNIBERTSITATE MASTERRA

Arloa ?

Seihilabetea 2 Ikasturtea 1 Aipamena /
Espezialitatea

SISTEMA AUTONOMOAK

Izaera HAUTAZKOA

Plana 2023 Modalitatea Presentziala Hizkuntza CASTELLANO/EUSKARA

Kredituak 3 Ordu/aste 0 Orduak guztira 28 irakastordu + 47 irak. gabeko ordu = 75 ordu
guztira

IRAKASLEAK
 ARANA AREXOLALEIBA, NESTOR

 ABU-DAKKA ABU-DAKKA, FARES

BEHARREZKO AURRETIKO EZAGUTZAK
  Ikasgaiak

ROBOTEN PROGRAMAZIOA
ROBOTIKA: MEKANIKA, MODELAKETA ETA SIMULAZIOA

  Ezagutzak
(Ez da aurretiko ezagutzarik behar)

IKASTE-EMAITZAK
  IKASTE-EMAITZAK EE KO AT ECTS

M1R212 - Robot mugikor baten nabigazio autonomorako ibilbideak planifikatzeko zereginak ebaztea x 2,2

M1R223 - Diziplina askoko taldeetan eta ingurune eleaniztunean lan egiteko gaitasuna, eta, ahoz zein
idatziz, masterreko gai antzekoekin lotura duten ezagutzak, prozedurak, emaitzak eta ideiak
komunikatzeko gai izatea.

x 0,2

M1R224 - Lanbidean erantzukizunez aritzeko gaitasuna, jarrera kooperatibo eta parte hartzailearekin eta
erantzukizun sozialarekin

x 0,2

M1R227 - Ezagutzak integratzeko eta osatu gabe edo mugatua izan eta GJHei, giza eskubideei eta
oinarrizko eskubideei buruzko gogoetak jasotzen dituen informazio batetik abiatuta iritziak formulatzeko
zailtasunari aurre egiteko gaitasuna erakustea

x 0,4

  
Guztira: 3

EE: Ezagutzak edo Edukiak / KO: Konpetentziak / AT: Abilezia edo Trebetasunak

AZPI IKASTE-EMAITZAK
  

  

  RA131  Ibilbideen plangintza egiteko algoritmoak identifikatu eta aplikatzen ditu, bere kabuz zein diziplina anitzeko lantaldeetan
arituz

  FORMAZIO-AKTIBITATEAK IO IG OG

Banakako eta/edo taldekako proiektuei/praktikei/erronkei/egindako kasuen azterketari/ikerketa
esperimentalei buruzko memoriak, txostenak, aurkezpenak, ikus-entzunezko materiala eta abar
garatzea eta idaztea

20 h. 15 h. 35 h.

  EBALUAZIO-SISTEMAK P

Banakako proba idatziak eta/edo ahozkoak, edo banakako
kodetze-/programazio-probak

%100

Oharrak: Formazio jarduera guztiek (kontrol puntuak, banakako
eta taldeko lanak, etab.) gutxieneko nota bat izan behar dute
(gutxienez 5) eta errekuperatzeko aukera bat izango dute (PBLa
ezik). Gainditu gabeko jardueren errekupera (5 baino gutxiago)
egitea derrigorrezkoa da eta nota finala errekuperaketako nota
izango da. Jarduera guztietan gutxienez 4 emaitza lortu behar da
ikaste emaitzaren nota kalkulatzeko. Ez bada horrela, ikaste
emaitzaren nota gainditu gabeko jardueraren nota izango da.
Sistemak ikasgaiaren nota finala kalkulatuko du ikaste emaitza
ezberdinetako portzentaiak aplikatuta.

  ERREKUPERAKETA-MEKANISMOAK
Banakako proba idatziak eta/edo ahozkoak, edo banakako
kodetze/programazio probak

IO - Irakastorduak: 20 h.
IG - Irak. gabekoak: 15 h.
OG - Orduak guztira: 35 h.

 
  

  

  RA132  Ibilbideen kontrola egiten du, robot mugikor baten nabigazio autonomorako, parte hartzen duten faktoreak sintetizatuz,
epai etikoak emateko, eta lankidetzan aritzen da partaidetzaren bidez proposamena lortzeko
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  FORMAZIO-AKTIBITATEAK IO IG OG

Proiektuak/erronkak/kasuak egitea/ebaztea... diziplinarteko, benetako eta/edo simulatutako
testuinguruetako arazoei irtenbidea emateko, banaka eta/edo taldeka

8 h. 32 h. 40 h.

  EBALUAZIO-SISTEMAK P

Ariketak aurkeztea eta defendatzea, kasuak aztertzea,
ordenagailu-praktikak, simulazio-praktikak, laborategiko
praktikak, seihilekoko proiektuak, GBL/MBL, erronkak eta
arazoak

%100

Oharrak: Formazio jarduera guztiek (kontrol puntuak, banakako
eta taldeko lanak, etab.) gutxieneko nota bat izan behar dute
(gutxienez 5) eta errekuperatzeko aukera bat izango dute (PBLa
ezik). Gainditu gabeko jardueren errekupera (5 baino gutxiago)
egitea derrigorrezkoa da eta nota finala errekuperaketako nota
izango da. Jarduera guztietan gutxienez 4 emaitza lortu behar da
ikaste emaitzaren nota kalkulatzeko. Ez bada horrela, ikaste
emaitzaren nota gainditu gabeko jardueraren nota izango da.
Sistemak ikasgaiaren nota finala kalkulatuko du ikaste emaitza
ezberdinetako portzentaiak aplikatuta.

  ERREKUPERAKETA-MEKANISMOAK
(Ez dago mekanismorik)

IO - Irakastorduak: 8 h.
IG - Irak. gabekoak: 32 h.
OG - Orduak guztira: 40 h.

 

EDUKIAK

* ROS oinarriak

* Simulazio ingurunea

* Sentsoreen integrazioa

* Nabigazio autonomoa

* Roboten ibilbidearen plangintza

BALIABIDE DIDAKTIKOAK ETA BIBLIOGRAFIA
  Baliabide didaktikoak

Moodle plataforma

  Bibliografia
Roland Siegwart, Illah Reza Nourbakhsh and Davide Scaramuzza,
"Introduction to Autonomous Mobile Robots", Intelligent Robotics and
Autonomous Agents series
Howie Choset, Kevin M. Lynch, Seth Hutchinson, George A. Kantor,
Wolfram Burgard, Lydia E. Kavraki and Sebastian Thrun, "Principles
of Robot Motion: Theory, Algorithms, and Implementations",
Intelligent Robotics and Autonomous Agents series
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