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IRAKASLEAK
 ECIOLAZA ECHEVERRIA, LUKA

 POGGI, TOMASO

BEHARREZKO AURRETIKO EZAGUTZAK
  Ikasgaiak

(Ez da beharrezkoa aurretiaz ikasgai zehatzik gainditzea)

  Ezagutzak
(Ez da aurretiko ezagutzarik behar)

IKASTE-EMAITZAK
  IKASTE-EMAITZAK EE KO AT ECTS

M1R207 - Atzeraelikadurako (feedbacka) estrategiak diseinatzea eta simulatzea, sistema dinamiko
linealak eta ez-linealak kontrolatzeko

x 3,2

M1R223 - Diziplina askoko taldeetan eta ingurune eleaniztunean lan egiteko gaitasuna, eta, ahoz zein
idatziz, masterreko gai antzekoekin lotura duten ezagutzak, prozedurak, emaitzak eta ideiak
komunikatzeko gai izatea.

x 0,8

M1R224 - Lanbidean erantzukizunez aritzeko gaitasuna, jarrera kooperatibo eta parte hartzailearekin eta
erantzukizun sozialarekin

x 0,2

M1R225 - Ideiak garatu edota aplikatzeko unean originalak izateko oinarria edo aukera ematen duten
ezagutzak edukitzea eta ulertzea, sarritan ikerketa testuinguru batean.

x 0,4

M1R226 - Aplikatu lortutako ezagutzak eta arazoak konpontzeko gaitasunak ingurune berrietan,
ezezagunetan edo aldakorretan, zure ikasketa-arloarekin lotutako testuinguru zabalagoetan (edo diziplina
anitzekoetan).

x 0,4

  
Guztira: 5

EE: Ezagutzak edo Edukiak / KO: Konpetentziak / AT: Abilezia edo Trebetasunak

AZPI IKASTE-EMAITZAK
  

  

  RA190  Prozesu industrialetarako eta sistema autonomoetarako kontrol sistemak ebaluatu eta diseinatzen ditu, eta, banaka eta
diziplina anitzeko taldeetan lan egiten du elkarlanean.

  FORMAZIO-AKTIBITATEAK IO IG OG

Irakaslearen aurkezpena ikasgelan, eskola parte-hartzaileetan, irakasgaiekin lotutako
kontzeptuak eta prozedurak aurkeztuz

15 h. 30 h. 45 h.

Ariketak egitea eta problemak ebaztea, banaka eta/edo taldean 10 h. 8 h. 18 h.

  EBALUAZIO-SISTEMAK P

Banakako proba idatziak eta/edo ahozkoak, edo banakako
kodetze-/programazio-probak

%100

Oharrak: Formazio jarduera guztiek (kontrol puntuak, banakako
eta taldeko lanak, etab.) gutxieneko nota bat izan behar dute
(gutxienez 5) eta errekuperatzeko aukera bat izango dute (PBLa
ezik). Gainditu gabeko jardueren errekupera (5 baino gutxiago)
egitea derrigorrezkoa da eta nota finala errekuperaketako nota
izango da. Jarduera guztietan gutxienez 4 emaitza lortu behar da
ikaste emaitzaren nota kalkulatzeko. Ez bada horrela, ikaste
emaitzaren nota gainditu gabeko jardueraren nota izango da.
Sistemak ikasgaiaren nota finala kalkulatuko du ikaste emaitza
ezberdinetako portzentaiak aplikatuta.

  ERREKUPERAKETA-MEKANISMOAK
Banakako proba idatziak eta/edo ahozkoak, edo banakako
kodetze/programazio probak

IO - Irakastorduak: 25 h.
IG - Irak. gabekoak: 38 h.
OG - Orduak guztira: 63 h.
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  RA191  Industriako prozesu eta sistema autonomoen kontrolerako , inplementatzea eta baliozkotzen du, bere kabuz zein
diziplina anitzeko lantaldeetan arituz, eta beharreko ezagutza berriak eskatzen dituzten egoeretara egokitzeko gaitasuna ziurtatuz

  FORMAZIO-AKTIBITATEAK IO IG OG

Banakako eta/edo taldekako proiektuei/praktikei/erronkei/egindako kasuen azterketari/ikerketa
esperimentalei buruzko memoriak, txostenak, aurkezpenak, ikus-entzunezko materiala eta abar
garatzea eta idaztea

4 h. 8 h. 12 h.

Lantegietan eta/edo laborategietan praktikak egitea, banaka eta/edo ekipoetan 22 h. 28 h. 50 h.

  EBALUAZIO-SISTEMAK P

Ariketak egiteko txostenak, kasuen azterketa,
ordenagailu-praktikak, simulazio-praktikak, laborategiko
praktikak, seihilekoko proiektuak, erronkak eta arazoak

%100

Oharrak: Formazio jarduera guztiek (kontrol puntuak, banakako
eta taldeko lanak, etab.) gutxieneko nota bat izan behar dute
(gutxienez 5) eta errekuperatzeko aukera bat izango dute (PBLa
ezik). Gainditu gabeko jardueren errekupera (5 baino gutxiago)
egitea derrigorrezkoa da eta nota finala errekuperaketako nota
izango da. Jarduera guztietan gutxienez 4 emaitza lortu behar da
ikaste emaitzaren nota kalkulatzeko. Ez bada horrela, ikaste
emaitzaren nota gainditu gabeko jardueraren nota izango da.
Sistemak ikasgaiaren nota finala kalkulatuko du ikaste emaitza
ezberdinetako portzentaiak aplikatuta.

  ERREKUPERAKETA-MEKANISMOAK
Ariketak egiteko txostenak, kasuen azterketa, ordenagailu
praktikak, seihileko proiektuak, erronkak eta arazoak

IO - Irakastorduak: 26 h.
IG - Irak. gabekoak: 36 h.
OG - Orduak guztira: 62 h.

 

EDUKIAK

1. Aljebra linealaren errepasoa
2. Sistema dinamiko linealak eta ez-linealak
3. Laplaceren transformazioa eta transferentzia-funtzioak
4. Poloen kontrolagarritasuna eta kokapena
5. Egoeraren behagarritasuna eta zenbatespena
6. Irteerako atzeraelikadura eta ekintza integrala
7. Lyapunov-en funtzioak eta egonkortasun globala
8. Kontrol ez-linealeko diseinua
9. Logika Fuzzya eta kontrol-sistema Fuzzyak

BALIABIDE DIDAKTIKOAK ETA BIBLIOGRAFIA
  Baliabide didaktikoak

Ikasgaiaren apunteak
Moodle plataforma
Ikasgaiaren transparentziak
Informatikako praktikak burutzea

  Bibliografia
K.J. Åström, R.M. Murray, &#8220;Feedback Systems: An
Introduction for Scientists and Engineers&#8221;
S.L. Brunton, J.N. Kutz, &#8220;Data-Driven Science &
Engineering&#8221;, Prentice-Hall
J.J. Slotine, W. Li, &#8220;Applied Nonlinear Control&#8221;,
Prentice-Hall
S. Strogatz, &#8220;Nonlinear Dynamics and Chaos&#8221;
H. Khalil,&#8220;Nonlinear systems&#8221;, Prentice-Hall
A. Isidori, &#8220;Nonlinear Control Systems&#8221;, Springer
E. Trillas, L. Eciolaza, &#8220;Fuzzy Logic&#8221;, Springer
S.L. Brunton - &#8220;Control Bootcamp&#8221; (On-line lessons
on YouTube)
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