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[MRC003] ROBOTICA MOVIL

DATOS GENERALES

Titulacién Master Universitario en ROBOTICA Y SISTEMAS Materia ROBOTICA
DE CONTROL

Semestre 2 Curso 1 Mencién / SIST. AUTONOMOS

Caracter OPTATIVA Especialidad

Plan 2019 Modalidad Presencial Idioma ENGLISH
adaptado
Créditos 3 H./sem. 0 Horas totales 50 h. lectivas + 25 h. no lectivas = 75 h. totales
PROFESORES

ARANA AREXOLALEIBA, NESTOR

CONOCIMIENTOS PREVIOS REQUERIDOS

Asignaturas Conocimientos
PROGRAMACION DE ROBOTS (No se requieren conocimientos previos)

COMPETENCIAS

COMPETENCIAS VERIFICA

ESPECIFICA

MRCEL13 - Resolver tareas de planificacion de trayectorias para navegacion autbnoma de un robot movil
GENERAL

MRCGO1 - Automatizar, controlar, mantener y dotar inteligencia a procesos industriales y sistemas autdbnomos dirigiendo proyectos
innovadores que garanticen su disponibilidad usando e integrando tecnologias punteras en entornos tanto industriales como cientificos y
con la capacidad de asesorar sobre las alternativas mas adecuadas considerando las especificaciones de los usuarios y la normativa
vigente

TRANSVERSAL

MRCTRL1 - Capacidad de trabajar en equipos multidisciplinares y en un entorno multilinglie y de comunicar, tanto de forma oral como
escrita, conocimientos, procedimientos, resultados e ideas relacionadas con los temas afines al master

BASICA

M_CBS8 - Que los estudiantes sean capaces de integrar conocimientos y enfrentarse a la complejidad de formular juicios a partir de una
informacién que, siendo incompleta o limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales y éticas vinculadas a la aplicacion
de sus conocimientos y juicios

RESULTADOS DE APRENDIZAJE

[RAVKHN [dentifica y aplica algoritmos de planificacion de trayectorias trabajando individualmente y en equipos
multidisciplinares

ACTIVIDADES FORMATIVAS HL HNL HT
Desarrollo, redaccién y presentaciéon de memorias, informes, material audiovisual, etc. relativas 20 h. 15h. 35h.

a proyectos/POPBLs, realizados individualmente o en equipos

SISTEMAS DE EVALUACION P MECANISMOS DE RECUPERACION

Capacidad técnica, implicacién en el proyecto/PBL, trabajo 100% Pruebas escritas y orales individuales para la evaluacion de
realizado, resultados obtenidos, documentacién entregada, competencias técnicas de la materia

presentacion y defensa técnica Observaciones: Todas las actividades formativas (puntos de

control, trabajos individuales y grupales, etc.) tienen que tener una
nota minima de 5 y una oportunidad de recuperacion (excepto el
PBL). En las actividades formativas no aprobadas (menos de un 5)
las recuperaciones son de caracter obligado y la nota final sera la
nota obtenida en la recuperacion. En las actividades realizadas es
necesario obtener una nota minima de 4 para calcular la nota media
del resultado de aprendizaje. De no ser asi, la nota del resultado de
aprendizaje serd la de la actividad suspendida. El sistema calculara
la nota final con las RA, aplicando los porcentajes definidos en
IKOF.

HL - Horas lectivas: 20 h.
HNL - Horas no lectivas: 15 h.
HT - Total horas: 35 h.
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| RX¥EH] Desarrolla un control de trayectorias para navegacién auténoma de un robot mévil sintetizando los factores que
intervienen para realizar juicios éticos y cooperando para obtener la propuesta de manera participativa

ACTIVIDADES FORMATIVAS HL HNL HT
Practicas de simulacion en ordenador, individualmente y/o en equipo 30h. 10h. 40 h.
SISTEMAS DE EVALUACION P MECANISMOS DE RECUPERACION

Pruebas escritas y orales individuales para la evaluacién de 100% Pruebas escritas y orales individuales para la evaluacion de
competencias técnicas de la materia competencias técnicas de la materia

Observaciones: Todas las actividades formativas (puntos de
control, trabajos individuales y grupales, etc.) tienen que tener una
nota minima de 5 y una oportunidad de recuperacion (excepto el
PBL). En las actividades formativas no aprobadas (menos de un 5)
las recuperaciones son de caracter obligado y la nota final sera la
nota obtenida en la recuperacion. En las actividades realizadas es
necesario obtener una nota minima de 4 para calcular la nota media
del resultado de aprendizaje. De no ser asi, la nota del resultado de
aprendizaje seré la de la actividad suspendida. El sistema calculara
la nota final con las RA, aplicando los porcentajes definidos en
IKOF.

HL - Horas lectivas: 30 h.
HNL - Horas no lectivas: 10 h.
HT - Total horas: 40 h.

CONTENIDOS

* Fundamentos de ROS
* Entorno de simulacién
* Integracién del sensor
* Navegacion autbnoma

* Planificacion de ruta de robot

RECURSOS DIDACTICOS Y BIBLIOGRAFIA

Recursos didacticos Bibliografia
(No hay recursos) (No hay bibliografia)
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