ASIGNATURA : DINAMICA DE MAQUINAS

CURSO: 4° OPCION:
. X Castellano
Creéditos: 4,5 Semestre: 1°
X Euskera
| 1.-Objetivos:

Conocer y aplicar la mecéanica vectorial y analitica.
Analizar el comportamiento dinamico de una maquina y de sus componentes.

[  2.-Programa:

1. GENERALIDADES. TIPOS DE COORDENADAS Y ENLACES.
2. INTRODUCCION A LA MECANICA ANALITICA - EL PRINCIPIO DE LOS TRABAJOS
VIRTUALES.

3. ECUACIONES DE LAGRANGE.
4. DINAMICA DE SOLIDOS CON UN PUNTO FIJO.
5. EQUILIBRADO DE MECANISMOS.
6. DINAMICA DE SISTEMAS CON 1GDL.
7. LEVAS.
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